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Photogrammetry

و اشکال استخراج موقعیت ها : هدف
از تصاویراشیاء 
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:اهداف کارگاه 
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فتوگرامتریمبانیواصولباآشنایی

فتوگرامتریاصلیفرآیندهای

فتوگرامتریمختلفکاربردهای

سرنشینبدونپرنده‌های

پروازطراحی

پروازعملیاتانجام

زمینیکنترلنقاطبرداشت

نقشهتولیدوهواییتصاویرپردازشفرآیندتشریح



:تعاریف‌فتوگرامتری‌
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:کلاسیکتعریف•
تاسژئوماتیکوبردارینقشهمهندسیعلومازایشاخهفتوگرامتری•

باشدمیاشیارویبرگیریاندازهانجامنیزآناصلیهدفکه
ریقطازمحیطواشیاازاعتمادقابلاطلاعاتکسبفناوریفتوگرامتری•

ستقیممتماسبدونمغناطیسالکتروامواجتفسیروگیریاندازهثبت،
باشدمیاشیابا
آن‌هاتصاویرازاشیاءشکلتعیینوموقعیتتعیینهنر•

:رقومیفناوری‌هایبراساسمعاصرتعریف•
دراطمینانقابلاطلاعاتآوردبدستتکنولوژیوهنرفن،علم،•

خذادوربینیکتوسطکهآن‌هتصاویررویازپدیده‌هاواشیاءخصوص
.استشده



:اطلاعات‌کسب‌شده‌از‌یک‌تصویر
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Geometric Data=‌‌کمی‌یا‌هندسی•

Radiometric Data-کیفی‌•

:مفهوم‌انتقال‌نور•

Radiation-انتشار‌•

Reflection-انعکاس‌•

:امواج‌الکترو‌مغناطیس‌قابل‌استفاده‌در‌فتوگرامتری•

Infrared-مادون‌قرمز‌•

Radio-رادیویی‌•

Thermal-گرمایی‌•

Visible-مرئی‌•



:امواج الکترومغناطیس مورد استفاده در فتوگرامتری
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مفاهیم فتو گرامتری

تبدیل از فضای شیئ به فضای تصویر و تبدیل از فضای تصویر به فضای شیئ•

:چرخه فتوگرامتری•
امواج از جسم بازتاب می شود•
به سنجنده می رسد •
تصویر ثبت می گردد•
اطلاعات مورد نیاز از تصویر استخراج شده و به مدل سازی جسم منجر می شود•
یمهندسسازی برای کارهای مدل •
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فرآیند انتقال از فضای شیء به فضای تصویر
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شیءفضای تصویر به فرآیند انتقال از فضای 

AnalysisImages
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:ابزاری برای اندازه گیریدوربین 
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.هر‌نقطه‌تصویری‌توسط‌یک‌اشعه‌نوری‌می‌تواند‌تعریف‌شود



انواع مختلف دوربین های قابل استفاده در فتوگرامتری




